Karta przedmiotu Dynamika ruchu technicznych srodkéw transportu

Opis przedmiotu:

Nazwa przedmiotu

Dynamika ruchu technicznych srodkéw transportu

A. Usytuowanie przedmiotu w systemie studiow

Poziom Ksztatcenia

studia trzeciego stopnia

Rodzaj (forma i tryb stacjonarne
prowadzonych studiow)
Dyscyplina naukowa Transport

Profil studiow

Ogolnoakademicki

Jednostka prowadzaca
przedmiot

Politechnika Warszawska, Wydziat Transportu

Jednostka realizujgca
przedmiot

Politechnika Warszawska, Wydziat Transportu,
Zakfad Eksploatacji i Utrzymania Pojazdéw,

Zakfad Podstaw Budowy Urzgdzen Transportowych,
Zakfad Inzynierii Transportu Lotniczego

Koordynator
przedmiotu

prof. dr hab. inz. Andrzej Chudzikiewicz, prof., Politechnika
Warszawska

B. Ogodlna charakterystyka przedmiotu

Grupa przedmiotow

przedmioty zwigzane z dyscypling Transport

Poziom przedmiotu Zaawansowany
Status przedmiotu obowigzkowy
Jezyk prowadzenia polski

zajec

Semestr nominalny

czwarty (letni)

Wymagania wstepne

brak

Limit liczby studentow

minimalna liczba bez ograniczen, maksymalnie 20 oséb

C. Efekty ksztalcenia i sposéb prowadzenia zajeé

Cel przedmiotu

Zapoznanie studenta z problematykg budowy modeli dynamiki

technicznych  $rodkéw transportu (szynowego, drogowego
i lotniczego), metodami ukfadania, rozwigzywania i analizy
rozwigzan rownan dynamiki ich ruchu oraz weryfikacjg
eksperymentalng zbudowanych modeli.

Metody oceny egzamin

Efekty ksztatcenia patrz tabela 1

Forma zaje¢ Wykfad — 30 godz.

dydaktycznych i ich

wymiar

Tresci ksztatcenia Dynamika ruchu pojazdéow szynowych (10 godzin)
Formalizmy opisu dynamiki ruchu ukfadow mechanicznych.
Uktady wspotrzednych. Pojazd szynowy — podstawowe

podzespoty. Modele fizyczne uktadu pojazd szynowy-tor. Modele
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pojazdu i toru. Model kontaktu kota z szyng. Model matematyczny
uktadu pojazd szynowy-tor. Model symulacyjny. Badania i analizy
symulacyjne, Badania symulacyjne z wykorzystaniem modelu
matematycznego. Zastosowanie modelowania i symulacji w
badaniach pojazdéw szynowych.

Dynamika ruchu pojazdéw drogowych (10 godzin).
Modele ruchu kotowych pojazdéw drogowych. Problem wyboru
struktury modelu fizycznego. Modele ruchu podstawowego i jego
zaburzeh. Modele poduktadéw oraz model kota ogumionego.
Program symulacyjny. Analiza w dziedzinie czasu i czestotliwosci
Przyktadowe modele do badania ruchu podstawowego pojazdu
ijego  zaburzeh. Weryfikacja  eksperymentalna  modeli
symulacyjnych. Metody badan ruchu pojazdéow zalecane przez
ISO i ECE oraz czotowe instytucje zajmujgce sie ich badaniem.
Wyniki weryfikacji eksperymentalnej dla wybranych modeli ruchu
samochodoéw osobowych, ciezarowych i specjalnych. Przyktadowe
zastosowania modelowania i symulacji w badaniach ruchu
i wlasnosci dynamicznych drogowych pojazdow kotowych.

Dynamika ruchu statkbw powietrznych (10 godz.).
Uktady  wspotrzednych  oraz  zalezno$ci  geometryczne
i kinematyczne. Réwnania ruch sterowanego obiektu latajgcego.
Metody identyfikacji modeli obiektéw latajgcych. Parametry lotu
obiektu.

Metody sprawdzenia
efektow ksztatcenia

patrz tabela 1

Egzamin

tak

Literatura

1. Chudzikiewicz A., Drozdziel J., Kisilowski J., Zochowski A.:
Modelowanie i znasza dynamiki uktadu mechanicznego
pojazd szynowy — tor. PWN, Warszawa 1982;

2. Chudzikiewicz A.: System badania uktadu mechanicznego
pojazd szynowy-tor. Wydawnictwo PW 1988;

3. Grzesikiewicz W., Osiecki J., Piotrowski J.: Podstawy
dynamiki  pojazdow  szynowych. Wydawnictwo PW,
Warszawa 1972;

4. Romaniszyn Z.: Podwozia wozkowe pojazdéw szynowych.
Wyd. IPSz Polit. Krakowska Krakéw 2010;

5. Lozia Z.: Analiza ruchu samochodu dwuosiowego na tle
modelowania jego dynamiki. Monografia. Prace Naukowe
Politechniki Warszawskiej. Transport. Zeszyt 41. Warszawa
1998;

6. Lozia Z.: Symulatory jazdy samochodem. WKt Warszawa
2008r. ISBN: 978-83-206-1663-7;

7. Lozia Z.. Guzek. M., Metody badan statecznosci
i kierowalnosci pojazdéw samochodowych. Analiza metod
przydatnych podczas badan pojazdow o nietypowych
parametrach. Prace Naukowe Politechniki Warszawskiej.
Transport. Zeszyt 34. 1995r. Str. 73+99;

8. Mitschke M.: Teoria samochodu. Dynamika samochodu.
WKE. Warszawa 1977r. WKE. Warszawa 1987r. (Tom 1:
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Naped i hamowanie). WKL. Warszawa 1989r. (Tom 2:
Drgania);

9. Prochowski L.: Pojazdy samochodowe. Mechanika ruchu.
WKL. Warszawa 2005;

10. Manerowski J.: ldentyfikacja modeli dynamiki ruchu
sterowanych obiektéw latajgcych. Wyd. Naukowe ASKON
Warszawa 1999;

11. Maryniak J.: Dynamiczna teoria obiektow ruchomych. Wyd.
PW Warszawa 1976.

Witryna www brak

przedmiotu

D. Naktad pracy studenta

Liczba punktow ECTS

2

Liczba godzin pracy
studenta zwigzanych z
osiggnieciem efektow
ksztatcenia(opis):

Godziny wyktadu: 30. Zapoznanie sie ze wskazana literaturg: 15
godzin. Przygotowanie do egzaminu: 15 godzin.

Razem 60 godz.

Liczba punktéw ECTS
na zajeciach
wymagajgcych
bezposredniego
udziatu nauczycieli
akademickich:

1 (Godziny wyktadu: 30.)

Liczba punktéw ECTS,
ktérg student uzyskuje
w ramach zajec o
charakterze
praktycznym

E. Informacje dodatkowe

Uwagi

brak
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Tabela 1

Profil Ogoélnoakademicki

Efekty przedmiotowe Efekty Efekty
kierunkowe | obszarowe
Wiedza

Efekt: zna podstawowe pojecia z zakresu dynamiki | Tr3A_WO08
technicznych srodkéw transportu Tr3A W10

Kod efektu: | W_01 Tr3A W12

Weryfikacja: egzamin -

Efekt: zna zasady budowy modeli fizycznych i Tr3A_WO05
matematycznych dynamiki technicznych Tr3A W06
srodkéw transportu -

Kod efektu: W_02

Weryfikacja: egzamin

Efekt: zna metody pozyskiwania danych do modeli | Tr3A_WO07
symulacyjnych dynamiki technicznych
srodkéw transportu

Kod efektu: W_03

Weryfikacja: egzamin

Efekt: zna znormalizowane metody badan Tr3A_WO07
wiasnosci dynamicznych technicznych Tr3A W08
srodkéw transportu (eksperymentaine, -
symulacyjne)

Kod efektu: W _04

Weryfikacja: egzamin

Umiejetnosci

Efekt: posiada umiejetnos¢ pozyskiwania informacji | Tr3A_UO1
Z literatury na temat dynamiki i modelowania Tr3A U13
technicznych srodkéw transportu -

Kod efektu: U 01 TrsA U2l

Weryfikacja: egzamin

Efekt: posiada umiejetnosc¢ interpretacji informacii Tr3A_U02
zawartych w literaturze na temat dynamiki i Tr3A U19
modelowania ruchu pojazdu -

Kod efektu: U 02 Tr3A_Uz23

Weryfikacja: egzamin

Efekt: wykazuje sie umiejetnoscig interpretowania Tr3A_U0O4
wynikéw pomiaréw wybranych wielkosci Tr3A U18
zwigzanych z badaniami wtasnosci -
dynamicznych technicznych srodkow Tr3A_U20
transportu Tr3A U25

Kod efektu: U 03 -
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Weryfikacja:

egzamin

Kompetencje Spoteczne

Efekt:

rozumie potrzebe obiektywnego
formutowania i przekazywania spoteczenstwu
(w szczegolnosci poprzez Srodki masowego
przekazu) informaciji i opinii dotyczacych
wiasnosci dynamicznych technicznych
Srodkéw transportu

Kod efektu:

KS_01

Weryfikacja:

ocena otoczenia i samoocena aplikaciji
umiejetnosci w pracy zawodowe]

Tr3A_KO05
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